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    “A máquina, que produz abundância, tem-nos deixado em penúria. Nossos conhecimentos




    fizeram-nos céticos; nossa inteligência, empedernidos e cruéis. Pensamos em demasia e




    sentimos bem pouco. Mais do que de máquinas, precisamos de humanidade. Mais do que




    de inteligência, precisamos de afeição e doçura. Sem essas virtudes, a vida será de




    violência e tudo será perdido. (...) Soldados! Não batalheis pela escravidão! Lutai pela




    liberdade! No décimo sétimo capítulo de São Lucas está escrito que o Reino de Deus está




    dentro do homem - não de um só homem ou grupo de homens, mas dos homens todos!




    Vós, o povo, tendes o poder de tomar esta vida livre e bela... de fazê-la uma aventura




    maravilhosa. Portanto - em nome da democracia - usemos desse poder, unamos-nos todos




    nós. Lutemos por um mundo novo... um mundo bom que a todos assegure o ensejo de




    trabalho, que dê futuro à mocidade e segurança à velhice. (...)”
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