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Avant propos :


Je dédie ce modeste ouvrage aux pédagogues qui apportent de la pensée à la pratique pédagogique ; Philippe Meirieu, Dominique Rollin, André CANVEL, André Géordin, Serge Boimare, Dominique Guerin, …


Ce livre sera utile sous des formes diverses, entre autres la programmation de chaque bloc du logiciel mblock et de chacun des composants branché ou intégré dans la carte du robot mBot 1.
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Présentation du mBot 1 :


Le robot mBot est livré en kit et se monte sans difficulté grâce à une notice de montage assez claire.


Il possède un châssis métallique, des moteurs en axes métalliques et une carte de pilotage mCore. De nombreuses fonctionnalités sont disponibles dans cette version de base : Wifi et Bluetooth, capteurs à ultrasons et capteur de lumière. Il est possible de programmer en blocs graphique mais aussi en Python.


[image: ]




[image: ]


[image: ]


[image: ]


[image: ]




Carte mCore :
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Composition générale :
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Caractéristiques techniques :





	Composants

	Disponibilité





	Processeur

	Mcore (Arduino uno)





	Batterie

	1800 mAh





	Moteurs

	2




	Vitesse de rotation des moteurs
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